Prof. Dr. Alfred Toth

Leere und nicht-leeere trajektische Rander

1. Eine Relation wie z.B.

X=(ab,cd)

kann man als trajektische Relation der Form
TX=(a,b|cd)

auffassen mit

t(a,b) =(a—Db)

t(c,d) = (c <« d).

Der trajektische Rand ist dann

R(TX) =A((a, b), (c,d) =A((a—b), (c « d)).
2. Wir filhren nun eine Verschrankungsoperation ein
V(TX) = (a,c| b, d),

dann ist der trajektische Rand

R(V(TX)) = (c|b),

d.h. es ist zwischen leeren und nicht-leeren trajektischen Randern zu unter-
scheiden.

2. Bei triadischen Zeichenrelationen kann man Trajekte bilden, indem man
sich die Triaden als aus Dyaden konkateniert vorstellt

ZKl = (3.x,2.y,1z) = (3x,2y) | 2y, 1.2).
Nach dem oben Gesagten liegt hier vermoge Differenz ein leerer Rand vor

R(ZKD = ((2. = 3) | (y. < .2)).

Durch V wird der Rand allerdings auf die beiden Seiten von R(ZKI) verteilt,
vgl. das System der Permutationen von ZKIl (Toth 2025a), so daf} sich ein
System von nicht-leeren Randern ergibt.

3x 2y 1lz = 32 xy | 21 yz
3x 1lz 2y - 31 xz | 12 zy
2y 3x lz - 23 yx | 3.1 xz

[
N

2.y 3x - 21 yz | 1.3 zx



—_
N
[O8]
>
N

<

\J
—_
W
N
e
|O8]
N
>
<

lz 2y 3x - 12 zy | 2.3 yx
zl y2 x3 - zy 12 | yx 2.3
y2 zl1 x3 - yz 21 | zx 1.3
zl x3 y2 - zx 13 | xy 3.2
x3 zl1 y2 - xz 32 | zy 12
y2 x3 zl1 - yz 23 | xz 3.1
x3 y2 zl1l - xy 32 | vz 2.1

Bei bifunktoriellen Relationen laf3t sich also der trajektische Rand wie folgt
definieren:

TrR = (ax | ax) x (x.a | x.a)
mita = const. € (1,2, 3) und x = var. € (1, 2, 3).

Setzen wir mit Toth (2025) A fiir Aufen, R fiir Rand und I fiir Innen, dann
kann also jedes Subzeichen in den drei Kombinationen von A, R und I
auftreten.

S = (Xayr), (Xry1), (Xa.y1),

und man erhalt fur ZKl

3axa 2rYR 11z =  3a.2r XA.VR | 2r11 yrZI
3axa 1rZr 21y1 —  3aldr xXaZr | 1r.21 Zr.YI
2aya 3rXrR 1121 = 2a.3r yaXr | 3r.11 Xr.ZI
2aya 1rzZr 31x1 = 2a1r yazr | 1r.31 ZrXI
1aza 3rXR 21Ly1 — 1a.3r ZAXR | 3rR.21 XR.YI
1aza 2ryr 31x1 >  1a.2r ZaYR | 2r.31 YRXI
zala YR.2R X131 = ZaYrR 1a.2r | YRX1 2R.3I
ya.2a ZrAr x1.31 = yazr 2a.1R | Zrx1 1r.31
zala Xr3r y1.21 = ZaxXr 1a3r | XR.Y1 3R.21



xa.3a ZrRAR y1.21 = xaZr 3alr | Zr.y1 1r.2

ya.2a XR3R Zr.li = yaXr 2a.3r | XR-ZI 3r.1p
xa.-3a YR2R Zt.li = XaYr 3a.2r | VrZI 2r.1j.
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